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MANIPULATOR Przejezdny

E-SIGup

MLE-PI85 MLE-PJ170

E-SIGup to zaawansowany manipulator
przemystowy klasy IAD (Intelligent Assist
Devices), zaprojektowany z myslg o maksymalnej
precyzji i adaptacyjnosci w srodowisku
produkcyjnym. Urzadzenie wykorzystuje
nowoczesng architekture mikroprocesorowg
oraz ztozone algorytmy sterowania do
automatycznego wykrywania i dynamicznego
wywazania tadunku w czasie rzeczywistym - bez
koniecznosci przeprowadzania recznej kalibracji.
System samoczynnie dostosowuje sie do zmian
masy i wtasciwosci transportowanego obiektu,
utrzymujac stabilnos¢ oraz optymalng kontrole
niezaleznie od zmiennych parametrow
operacyjnych.

Zintegrowany tryb floating umozliwia
bezposrednie prowadzenie tadunku bez uchwytu,
zapewniajac operatorowi wyjatkowg precyzje
manewrowania w ograniczonych przestrzeniach.
Natychmiastowa reakcja manipulatora na
syghaty sterujgce sprawia, ze E-SIGup stanowi
ptynne przedtuzenie intencji ruchu operatora,
zwiekszajgc wydajnos¢ procesow oraz
ograniczajac obcigzenie fizyczne uzytkownika.
Konstrukcja systemu tgczy wysoka ergonomie z
zaawansowanym poziomem bezpieczenstwa, co
czyni go idealnym rozwigzaniem dla aplikacji
wymagajgcych maksymalnej niezawodnosci i
kontroli.
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MANIPULATOR Przejezdny E-SIGup
MLE-PJ85 MLE-PJ170
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CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

TYP MLE-PJ85 MLE-PJ170
UDZWIG MAX 85 kg 170 kg
SILNIK NAPEDOWY Silnik szczotkowy DC
ZASILANIE 230V.AC, 5[_] Hz, 1—f_azowe z .uziemier.\iem, 10A
Opcjonalnie sprezone powietrze min. 6 bar

POBOR MOCY 800 VA
WYSOKOSC PODNOSZENIA 2,7 m 2,5m
PREDKOQC Trzy predkosci do wyboru

Standard - sterowanie ruchami reki na rekojesci
TRYBY PRACY Floating - sterowanie ruchami przenoszonego

produktu

CHWYTAKI Mozliwosc adaptacji dedykowanych chwytakow.

Komunikacja poprzez port 1/0, 4xXWE/4xWY 24V 0,5A

Hamulec bezpieczenstwa - w przypadku awarii
zasilania,
Detekcja reki operatora,
Power Save mode

FUNKCJE W STANDARDZIE

FUNKCJE OPCJONALNE Hamulec blokujgcy wdzek na szynie
MINIMALNA MASA 300
AKTYWUJACA TRYB FLOATING 9
“ ®
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MANIPULATOR E-SIGup
Kontroler z czujnikiem sity

E-SIGup wyposazony jest w kontroler z czujnikiem sity, ktory eliminuje
koniecznosc fizycznego przesuwania uchwytu do aktywacji ruchu. Urzadzenie
reaguje na delikatne zmiany nacisku, co pozwala operatorowi na ptynng i intuicyjng
obstuge nawet przy szerokim zakresie ruchu czy zastosowaniu niestandardowych
narzedzi. Unikalna cechg jest tryb floating - umozliwiajacy bezposrednie
manewrowanie tadunkiem bez koniecznosci chwytania za uchwyt. Operator moze
prowadzi¢ produkt reka, co szczegdlnie sprawdza sie przy precyzyjnym
pozycjonowaniu w ograniczonych przestrzeniach lub z delikatnymi tadunkami.

1. Przycisk tryb standard/floating

. Przycisk awaryjny

. Przycisk funkcyjny x2 (programowalny)

. Precyzyjny uchwyt trybu recznego z funkcja detekcji reki

. Uniwersalne ztacze chwytakow z funkcjg wagi

. Spirala komunikacyjna CAN

. Interfejs programowalny 1/0 (4xIN/4x0UT) - komunikacja z dedykowanymi chwytakami
. Dodatkowy interfejs dla zewnetrznego uchwytu
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. Dotykowy ekran TFT z interfejsem dla uzytkownika (odrebne poziomy dostepu)
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MANIPULATOR Stupowy

E-SIGup

MLE-SK Light MLE-SK Heavy

Potgczenie E-SIGup z kolumnowym lub podwieszanym manipulatorem
wysiegnikowym tworzy kompletne, gotowe do uzycia rozwigzanie ,plug and play”.
Ta zintegrowana konfiguracja taczy precyzje, szybkosc i site napedu serwo z
ergonomiczng swobodg ruchu ramienia przegubowego. Idealnie sprawdza sie
wszedzie tam, gdzie wymagane jest intuicyjne, bezpieczne i powtarzalne
manipulowanie tadunkiem na duzym obszarze roboczym. E-SIGup z manipulatorem
wysiegnikowym to rozwigzanie, ktore eliminuje potrzebe projektowania od podstaw
i zapewnia natychmiastowa gotowos¢ do pracy w srodowiskach produkcyjnych.
Dzieki uniwersalnej konstrukcji manipulatora wysiegnikowego moze on by¢
zamiennie stosowany z podnosnikiem pneumatycznym SIGup.
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MANIPULATOR Stupowy E-SIGup

MLE-SK Light MLE-SK Heavy
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CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA
TYP MLE-SK85 MLE-PJ170
UDZWIG MAX 85 kg 170 kg
SILNIK NAPEDOWY Silnik szczotkowy DC
ZASILANIE 230V_AC, 5[_] Hz, 1-fazowe z uziemieniem, 10A
Opcjonalnie sprezone powietrze min. 6 bar
POBOR MOCY 800 VA
WYSOKOSC PODNOSZENIA 1,7 m 1,55 m
PREDKOSC Trzy predkosci do wyboru
Standard - sterowanie ruchami reki na rekojesci
TRYBY PRACY Floating - sterowanie ruchami przenoszonego
produktu
CHWYTAKI Mozliwosc adaptacji dedykowanych chwytakow.

Komunikacja poprzez port 1/0, 4xXWE/4xWY 24V 0,5A

Hamulec bezpieczenstwa - w przypadku awarii
zasilania,
Detekcja reki operatora,
Power Save mode

FUNKCJE W STANDARDZIE

FUNKCJE OPCJONALNE

MINIMALNA MASA
AKTYWUJACA TRYB FLOATING

Hamulce blokujgce wezty obrotowe

300 g
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