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Karta techniczna chwytaka do manipulatora ML 

DANE TECHNICZNE  

SIGMA ML-391.31.00.00-17 

Typ chwytaka  Podciśnieniowy  

Udźwig maksymalny 50 [kg] 

Zakres i nazwa przenoszonych produktów  Worki 

Napęd układu przenoszenia /chwytania Pneumatyczny pompa eżektorowa. 

Wymagane ciśnienie min. 6 [bar], max. 8 [bar] 

Parametry elektryczne - 

Dodatkowe funkcje i cechy chwytaka  

Obrót / prędkość / oś - 

Zacisk / zakres  - 

Wychył / zakres - 

Wielkość przyssawki / ilość Owal 342x242 

Regulacja wysokości przesłony 33-74 

Temperatura pracy/otoczenia 0 ÷ 45 [°C] 

Emitowany poziom hałasu < 70 [dB(A)] 

Masa całkowita  ~2,4 [kg] 

 
Normy dotyczące projektu chwytaków do manipulatorów: 
 

 EN14238:2004+A1 (obowiązuje cała dla manipulatorów) 

 EN 13155 

Pozostałe informacje dotyczące chwytaka 
 

 Podłączenie Liftit 
 Możliwość chwytania worków do masy 50kg. Współczynnik bezpieczeństwa 

wytrzymałościowy oraz siły chwytania dla podciśnienia -80kPa przetestowany 2. 
 Każda aplikacja wymaga testów. 
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Widok chwytaka 
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Szczegółowe dane techniczne 
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Wykres podciśnienia przy zerwaniu ładunku od jego masy

Podciśnienie na przystawce [kPa] Podciśnienie na skrzyneczce [kPa]


