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Karta techniczna manipulatora SIGmove 

DANE TECHNICZNE 

SIGmove 130L 

Udźwig max. 130 [kg] 

Wysokość podnoszenia ~2000 [mm] 

Napęd układu podnoszenia Elektryczny 

Prędkość podnoszenia Max 110 [mm/s] 

Zasilanie akumulatorowe 24 [V], 9 [Ah] 

Ładowarka Zewnętrzna  30 [W], 28.6 [V], 1.04 [A] 

Czas ładowania ~ 5h 

Ilość cykli pracy na max obciążeniu  38 

Temperatura pracy/otoczenia 0 ÷ 30 [°C]* 

Emitowany poziom hałasu < 70 [dB(A)] 

Poziom wibracji na pulpicie sterowniczym < 2,5 [m/s2] 

Nachylenie podłoża 0° 

Masa całkowita ~75 [kg] 

Wysokość maksymalna 2373 [mm] 
*W przypadku niskich temperatur należy mieć na względzie spadek pojemności baterii 

 

Normy dotyczące projektu manipulatora: 
 

 PN-EN ISO 12100:2012 

 PN-EN ISO 3691-5:2016-01 

 PN-EN 16307-5:2013-07 

 PN-EN 60204-1:2018-12 

Pozostałe informacje dotyczące manipulatora SIGmove 
 

 Elektryczny podnośnik góra/dół 

 System soft start/stop 

 System zabezpieczenia przed przeciążeniem oraz utratą zasilania, 

 Wymienny, bezobsługowy akumulator zasilający 
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 Zewnętrzna ładowarka z zabezpieczeniem przed przeładowaniem akumulatorów 

 Centralny mechanizm hamujący oraz blokady skrętu kół ułatwiający utrzymanie toru 
jazdy. 
 

Wykres dopuszczalnego obciążenia manipulatora SIGmove 
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